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Fusion Light

Kullanim Kilavuzu



Bu kullanim kilavuzunda yer alan tiim bilgiler 6nceden haber verilmeksizin degistirilebilir.

OKM bu belge icin hicbir garanti vermez. Bu, sinirlama olmaksizin ticari elverislilik ve belirli bir amaca uygunluk zimni garantileri icin de gecerlidir.
OKM, bu kilavuzdaki hatalardan veya bu materyalin teslimi, isletilmesi ya da kullanimiyla baglantili arizi ya da dolayli hasar veya kayiplardan sorumlu
degildir.

Bu dokiimantasyon “oldugu gibi” ve hicbir garanti olmaksizin saglanmaktadir. OKM hicbir durumda bu dokiimantasyondaki hatalardan kaynaklanan kar
kaybi, kullanim veya veri kayb, is kesintisi ya da diger dolayli zararlardan sorumlu degildir. Bu kullanim kilavuzu ve bu iiriinle birlikte verilen diger tiim
ortamlar yalnizca bu iiriin icin kullanitmalidir. Programlarin kopyalanmasina yalnizca yedekleme amaciyla izin verilir. Bu programlarin orijinal veya
degistirilmis bicimde yeniden satisi kesinlikle yasaktir.

Bu kilavuz, OKM'nin 6nceden yazili izni olmadan kismen veya tamamen kopyalanamaz, cogaltilamaz veya baska bir dile cevrilemez.

Copyright © 2021 OKM GmbH. Tiim haklari saklidir.
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8 Giris

1.1 Onséz
Degerli misterimiz,

OKM GmbH'nin tim mihendisleri ile satis, egitim ve destek personeli Fusion Light'i satin aldiginiz icin size

tesekkir eder.

Fusion Light dedektori elektromanyetik imza okuma (EMSR) prensibine gore calisir. Bu cihaz metal
nesnelerin yani sira katmanlar, bosluklar, oyuklar, faylar, yeralti suyu ve diger metal olmayan nesneler gibi
dogal zemin ozelliklerini de tespit edebilir. Bu nedenle mezarlarin, definelerin, yeralti hatlarinin, depolarin ve

benzerlerinin tespiti icin 6zellikle uygundur.

Fusion Light, zemini kazmaya gerek kalmadan cesitli yapilarda ve kaplarda gomili nesnelerin tahribatsiz
olarak bulunmasini, belgelenmesini ve analiz edilmesini saglar. EMSR o6zellikle tespitin zorunlu oldugu ve
kazinin mumkin olmadigi yerlerde faydalidir. Fusion Light'in kolay ve esnek kullanimi hizla tekrarlanabilir

sonuclar saglar.

Uzman ekibimizle Uriinlerimizin dizenli olarak kontrol edilmesini garanti ediyoruz. Uzmanlarimiz kaliteyi
sizin icin daha da iyilestirmek lzere yeni gelistirmeleri hayata gecirir.

Uriinlerimizden birini satin alsaniz veya kullansaniz bile aramanizda basarili olacaginizi ve bir buluntu elde
edeceginizi garanti edemeyiz. Gizli ve gomull nesnelerin tespiti cok sayida faktore baglidir. Bildiginiz gibi
dinya genelinde farkli dogal sonimleme seviyelerine sahip farkli toprak tirleri vardir. Degisken toprak

ozellikleri 6lcim sonuclarini zorlastirabilir ve bozabilir.

Yeralti suyunun bol oldugu, degisken kil katmanlarinin, kumun ve nemli topraklarin bulundugu
bolgelerde tarama daha zordur ve marka veya modelden bagimsiz olarak her tespit cihazinin maksimum

derinligi azalabilir.
Bu cihazin nerelerde kullanildigi hakkinda daha fazla bilgi icin web sitemizi ziyaret edin.

Cihazlarimiz siirekli olarak test edilmektedir. Iyilestirmeler veya giincellemeler mevcut oldugunda bunlari da

web sitemizde yayinlariz.

Sirketimiz icin, teknolojimizin «arastirma ve gelistirme» asamalarinda elde edilen gelistirmelerimizi ve tim

bilgi birikimimizi korumak gereklidir. Yasalar, patentler ve marka tescili cercevesinde hareket ediyoruz.

Bu kullanim kilavuzunu okumak ve Fusion Light'in kullanimini, islevini ve uygulamasini 6grenmek icin zaman
ayirin. Ayrica fabrikamizda ve yerinde cihazinizla ilgili egitimler sunuyoruz. Yardim ve destek icin dinya

capinda bir bayi agimiz bulunmaktadir. Daha fazla bilgi icin web sitemizi ziyaret edin.

OKM Tiirkiye
Yapay zeka tarafindan olusturulan ceviri www.okm—turkiye.com/tr



Giris 9

1.2 Onemli uyarilar

Fusion Light ve aksesuarlarini kullanmadan once bu kullanim kilavuzunu dikkatlice okuyun. Kilavuz

dedektorin nasil kullanilacagini ve onlem alinmasi gereken olasi tehlike kaynaklarini aciklar.

Fusion Light ve aksesuarlari yeraltindaki anomalilerin ve bozulmalarin analizi, belgelenmesi ve tespiti icin
kullanilir. Kaydedilen zemin yapisi verileri bir bilgisayara aktarilir ve kendi yaziimimizla grafik olarak

gosterilir. Yazilimla ilgili ek uyarilara uyulmalidir. Yazilimin kullanim kilavuzunu okuyun!

1.2.1 Genel uyarilar
Her elektronik cihaz gibi Fusion Light da dikkatli ve 6zenli kullanilmalidir. Belirtilen giivenlik dnlemlerine
uyulmamasi veya amaci disinda kullanim, elektronige ve/veya aksesuarlarina ya da bagli bilesenlere zarar

verebilir veya bunlari tahrip edebilir.

Cihazda, usulsiiz acilmasi durumunda Uniteyi tahrip eden entegre bir kurcalamaya karsi koruma moduld

bulunur. Cihazin icinde kullanici tarafindan onarilabilecek parca yoktur.

1.2.2 Olasi saglik riskleri
Dogru kullanildiginda bu cihaz normalde saglik riski olusturmaz. Gincel bilimsel bilgilere gore yiiksek

frekansli sinyaller disiik glcleri nedeniyle insan viicuduna zararli degildir.

1.2.3 Cevre
Cihazi soguk bir yerden daha sicak bir yere tasirken yogusmaya dikkat edin. Olasi yogusma suyu
buharlasmadan cihazi kullanmayin. Cihaz hava kosullarina dayanikli degildir; su veya yogusma cihazi

tahrip edebilir.

Biyik elektrik motorlarinin veya korumasiz hoparlorlerin bulundugu yerlerde olusabilecek giicli manyetik

alanlardan kacinin. Cihazi bu tiir tesislere 50 metreden (150 ft) daha yakin mesafede kullanmaktan kacinin.

Topraktaki kutu, sac, civi, vida veya hurda gibi metal nesneler tarama verilerinizi etkileyebilir ve sonuclari
bozabilir. Uzerinizdeki cep telefonu, anahtar, taki vb. metal nesneleri de cikarmaniz énerilir. Celik burunlu

bot giymeyin.

1.2.4 Gerilim
Guc kaynagi belirtilen deger araliginin disina cikmamalidir. Yalnizca teslimat kapsamindaki onayli sarj

cihazlarini kullanin.

OKM Tiirkiye
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10 Giris

1.2.5 Veri giivenligi
Su durumlarda veri hatalari olusabilir:
e verici modilin menzili asilmissa,
e cihazin glic kaynagi veya piller cok zayifsa,
e cihaz parazit yayan cihazlara cok yakin calistiriliyorsa veya

¢ olumsuz atmosferik kosullar (firtina, yildirim vb.) varsa.

1.3 Bakim ve servis

Bu bolimde, olcim cihazinizi tim aksesuarlariyla birlikte uzun sire iyi durumda tutmak ve iyi olcim

sonuclari elde etmek icin nasil bakim yapacaginizi 6greneceksiniz.
Her durumda sunlardan kacinin:
e suyun iceri girmesi
e yogun kir ve toz birikintileri
e glcli darbeler
e gicli manyetik alanlar
e uzun sire yliksek sicakliklara maruz kalma
Cihazinizi kuru ve yumusak bir bezle temizleyin. Hasari dnlemek icin cihazi ve aksesuarlari her zaman bunun
icin ongorulen kilifta tasiyin.
Fusion Light'imizi kullanmadan once tim pillerin ve akilerin tamamen sarj edildiginden emin olun. Harici

akuyle veya dahili akulerle calisiyor olun, akileri yeniden sarj etmeden once tamamen bosalmalarini

bekleyin. Boylece akiileriniz uzun 6mirli olur.

Dahili akiiyi sarj etmek icin yalnizca teslimat kapsamimizdaki onayli sarj cihazlarini kullanin.

1.4 Kazi sirasinda patlama tehlikesi

Ne yazik ki son iki diinya savasi, diinyanin bircok yerinde topragi patlama potansiyeli tasiyan bir hurda
yiginina dénistirmistir. Bu olimcil kalintilarin cogu hala topragin altindadir. Cihaziniz metal bir nesne
sinyali gosterdiginde dikkatsizce kazmaya ve kirmaya baslamayin. Bir yandan gercekten nadir bir buluntuya

onarilamaz sekilde zarar verebilirsiniz, 6te yandan nesnenin «kotu tepki vermesi» ve patlamasi riski vardir.

Yuzeye yakin topragin rengine dikkat edin. Kirmizi veya kirmizimsi bir renk pas izlerine isaret eder.
Buluntularda ozellikle sekline dikkat edin. Kavisli veya yuvarlak nesneler, 6zellikle digme, halka veya kiicik

pimler goriliyor ya da hissediliyorsa bir uyari isareti olmalidir. Ayni durum

OKM Tiirkiye
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Giris 1"

taninabilir mihimmat, mermi ve top mermileri icin de gecerlidir. Bu tir nesneleri oldugu yerde birakin,
hicbir seye dokunmayin ve ozellikle hicbir seyi eve gotiirmeyin. Savas makinelerinde devrilmeli, asitli veya
bilyeli tapalar gibi seytani buluslar kullanilmistir. Bu bilesenler zamanla paslanmistir ve en kiclik hareket

bile bazi parcalarin kirilip tetiklenmesine yol acabilir.

Kovanlar veya buylk kalibreli mihimmat gibi goriiniiste zararsiz nesneler bile hic de zararsiz degildir.

Patlayicilar zamanla kristallesmis, yani sekere benzer kristaller olusmus olabilir.

Boyle bir nesne hareket ettirildiginde bu kristaller siirtiinme olusturarak patlamaya neden olabilir. Bu tir
kalintilarla karsilasirsaniz yeri isaretleyin ve buluntuyu mutlaka polise bildirin. Bu nesneler ylruyusciler,

gezginler, ciftciler, cocuklar ve hayvanlar icin her zaman hayati tehlike olusturur.

OKM Tiirkiye
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Teknik veriler

Asagidaki teknik veriler ortalama degerlerdir. Calisma sirasinda kiiclik sapmalar olabilir.

Gelistirme nedeniyle teknik degisiklik hakki saklidir!

2.1 Kontrol uinitesi

Uzunluk 800 mm
Cap 65 mm
Agirlik yaklasik 700 g
Koruma sinifi IP40

Calisma siresi (dahili aku)

yaklasik 12 saat

Sarj siresi (dahili akd)

Giris gerilimi / akimi (sarj soketi)

yaklasik 3 saat

islemci / Main CPU

Istemci / Slave CPU

19V DC/3,16 A
Cortex M3, 32 MHz
Cortex M0, 24 MHz

Sensor teknolojisi

Ornekleme hizi

SCMI-15-D
1024 deger / saniye

Olciim cozinirligi

Calisma sicakligi

Depolama sicakligi

Hava nemi

16 bit
-10-60°C
-20-70°C
5%-75%

Hayir

Su gecirmez

2.2 Kablosuz veri aktarimi

Bluetooth 5.1

Teknoloji

Frekans araligi

2,402 - 2,480 GHz
1 Mbit/s

Maksimum aktarim hizi

+8 dBm

Maksimum iletim guci

Maksimum menzil

yaklasik 10 m

Yapay zeka tarafindan olusturulan ceviri
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16 Teslimat kapsami

Asagidaki bélimde Fusion Light'in tim standart donanimini ve istege bagli parcalarini bulabilirsiniz. Bazi

istege bagli aksesuarlar temel donanima dahil olmadigindan teslimat kapsami farklilik gdsterebilir.

Aciklama Adet

Kontrol Gnitesi 1
Seyahat adaptorlii sarj cihazi 1
Su gecirmez ve darbeye dayanikli koruyucu kilif 1
Kullanim Kilavuzu 1
Uygulamali Android akilli telefon 1
«Visualizer 3D» yukli Windows Tablet PC 1

Tablo 1: Teslimat kapsami

OKM Tiirkiye
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Kumanda elemanlari

Bu bolimde bu olcim cihazinin tim kumanda elemanlarinin temel kullanimini 6greneceksiniz. Tum

baglantilar, girisler ve cikislar ayrintili olarak aciklanmaktadir.
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18 Kumanda elemanlari

4.1 Kontrol linitesi

Sekil 4.1, Fusion Light kontrol Unitesinin tim kumanda elemanlarini gostermektedir. Kontrol unitesinin

kendisi olcim probudur ve yalnizca dikey konumda kullanilabilir.

Sarj LED'i

Aki LED'i

Sarj soketi

LED'li tetik

Sekil 4.1: Kumanda elemanlarina genel bakis

Akii LED'i: Calisma sirasinda aki LED'i dahili akiiniin mevcut sarj durumunu gdésterir. Bu LED yesil yandigi
siirece cihazin calismasi icin yeterli enerji vardir. LED yanip sonmeye baslar baslamaz akiyl yeniden

sarj etmelisiniz.

Sarj soketi / sarj LED'i: Calisma sirasinda yesil akii LED'i yanip sénerse, uygun sarj cihazini sarj soketine
baglayarak dahili akliyu yeniden sarj etmelisiniz. Sarj sirasinda sarj LED'i turuncu yanar. Sarj LED'i

sonduglinde aki tamamen sarj olmustur.

LED'li tetik: Dedektori acmak icin tetige basin. Tetigin LED'i yesil yanar ve cihaz Bluetooth baglanti
isteklerini kabul etmeye hazirdir. Baglanti kurulur kurulmaz LED mavi yanar. Artik tetigi taramayi baslatmak,
yeni bir tarama hatti baslatmak («3D Ground Scan») veya zemin dengeleme yapmak («Magnetometer») icin

kullanabilirsiniz. Cihazi kapatmak icin LED sonene kadar tetigi en az 3 saniye basili tutun.

OKM Tiirkiye
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Montaj

Bu bolimde cihazin nasil monte edilecedi ve bir dlciimin nasil hazirlanacagi aciklanmaktadir.

Yapay zeka tarafindan olusturulan ceviri



20 Montaj

Fusion Light baska bir hazirlik gerektirmeden kullanima hazirdir. Yalnizca dahili akinin yeterince
sarj edildiginden emin olmaniz gerekir. Bunun icin sarj cihazini Sekil 5.1'de gosterildigi gibi sarj

soketine baglayin.

Sekil 5.1: Kullanimdan énce kontrol initesinin sarj edilmesi

Sarj sirasinda sarj LED'i turuncu yanar. Sarj LED'i séndiigiinde aki tamamen sarj olmustur.

OKM Tiirkiye
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Uygulamayi indirme, yukleme ve
etkinlestirme

Bu bolimde uygulamanin Google Play Store'dan nasil indirilecegi, yuklenecedi ve etkinlestirilecegi

aciklanmaktadir.  Fusion Light'inizi  onceden vyapilandirilmis bir akilli telefonla aldiysaniz  bu

bolimu atlayabilirsiniz.
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22 Uygulamayi indirme, ylikleme ve etkinlestirme

6.1 indirme ve yiikleme

Fusion  Light uygulamasini  akill  telefonunuz icin  dogrudan  Google Play  Store'dan
(https://play.google.com] indirebilirsiniz.

Uygulamayi indirmek icin Google Play Store'da kisisel bir Google hesabina ihtiyaciniz vardir.

Bunun icin Sekil 6.1'de gosterildigi gibi akilli telefonunuzda Google Play uygulamasini baslatin ve talimatlari

izleyin. Hesabiniz hazir oldugunda uygulamayi bulmak icin «okm fusion light» aramasi yapmaniz yeterlidir.

€ okm fusion light 4 & Q
OKM Fusion Light § - :
OKM Metal Detectors OKM Fusion Light
€41.99 OKM Metal Detectors

Tools

OKM Rover UC i
OKM Metal Detectors
B INSTALLED INSTALL

i
OKM, eXp 6000
OKM Metal Detectors Develuper contact ~
10 €4199
®  Website
OKM, Bionic X4
‘ OKM Metal Detectors
w & Email
il o info@okm-gmbh.de
OKM Clay Commander i
Clav i OKM Metal Detectors 9 Address
(&a
- o OKM Granr
Julius-Zinkeisen-Str. 7
04600 Altenburg
Germany

Sekil 6.1: Uygulamanin indirilmesi ve yiiklenmesi

Ardindan «Yikle»ye dokunun ve uygulamayi indirip yiiklemek icin akilli telefonunuzdaki talimatlari izleyin.

Yikleme basariyla tamamlandiktan sonra uygulamayl ilk kez baslatabilirsiniz. Simdi uygulamanizi
etkinlestirmeniz gerekir.

6.2 Etkinlestirme

Uygulama ilk kez baslatildiktan sonra tim islevleri kullanabilmek icin etkinlestirme yapmaniz gerekir.
Etkinlestirmeyi baslatmak icin «Activate application» digmesine dokunmaniz yeterlidir (bkz. Sekil 6.2).
Fusion Light uygulamanizi etkinlestirmenin iki yolu vardir:

* QR kod ile etkinlestirme
Uygulamanizi etkinlestirmek icin akilli telefonunuzla bir QR kod taramaniz yeterlidir.
¢ Manuel etkinlestirme

Seri numarasi ve etkinlestirme kodu gibi verileri manuel olarak girin.

OKM Tiirkiye
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Sekil 6.2: Etkinlestirmeyi baslatma

6.2.1 QR kod ile etkinlestirme
Uygulamanizi etkinlestirmenin bir yolu ekteki QR kodu kullanmaktir. «Use QR code» secenegini sectikten

sonra akilli telefonunuzun kamerasini QR koda dogrultun.

Sekil 6.3: Uygulamay etkinlestirmek icin QR kodu tarama

Uygulama kodu dogru sekilde tanirsa etkinlestirme basariyla tamamlanir ve Fusion Light'inizi

kullanabilirsiniz. Bu uygulamayi daha sonra baska bir Fusion Light ile kullanirsaniz etkinlestirmenizi buna

gore degistirmeniz ve etkinlestirme islemini tekrarlamaniz gerekir.

OKM Tiirkiye
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24 Uygulamayi indirme, ylikleme ve etkinlestirme

6.2.2 Manuel etkinlestirme
Uygulamanizi etkinlestirmenin ikinci yolu gerekli tim verileri manuel olarak girmektir. Once Fusion
Light'inizin seri numarasini, ardindan ilgili etkinlestirme kodunu girin. Tim etkinlestirme verileri OKM

bayiniz tarafindan size verilir. Daha sonra kullanmak lizere bunlari 6zenle saklayin.

Sekil 6.4: Seri numarasini ve etkinlestirme kodunu manuel olarak girme

istenen tiim veriler dogru sekilde girildikten sonra etkinlestirme basariyla tamamlanir ve Fusion Light'inizi
kullanabilirsiniz. Bu uygulamayi daha sonra baska bir Fusion Light ile kullanirsaniz etkinlestirmenizi buna

gore degistirmeniz ve etkinlestirme islemini tekrarlamaniz gerekir.

OKM Tiirkiye
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Bu bolimde sizi cihazin farkli islevleriyle tanistiriyoruz. Mevcut tim islevler ve ozellikler ayrintili

olarak aciklanmaktadir.
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Cihazin islevleri, Fusion Light uygulamasi yikld bir akilli telefon Gzerinden kontrol edilir. Akilli telefonunuzu
acin ve parmaginizla Fusion Light uygulamasinin simgesine dokunun. Uygulama baslar ve ardindan ana

meni gosterilir.

7 4 92%01520

. see
'

Wy e

Phone Contacts Messages Intemet Apps

Sekil 7.1: Uygulamayi baslatma ve ana meniiyi gériintiileme

Ana menilden asagidaki islevler baslatilabilir:

e Magnetometer

Dinyanin manyetizmasinin grafik gosterimi. Bu modda veri kaydedilemez.

3D Ground Scan

Verileri daha sonra analiz edilmek Uzere kaydedilebilen bir alanin grafik taramasi. Bu modda 3D
gorintl olusturulur. Taramanin analizi dogrudan akilli telefonda yapilabilir veya veriler bir bilgisayara

aktarilip istege bagli OKM yazilimi «Visualizer 3D» ile analiz edilebilir.
e Open Scan

Bu islev kaydedilen tiim taramalari gosterir. Secilen bir tarama gorintilenebilir ve analiz edilebilir.
e Settings

Dil veya yazi boyutu gibi cesitli seceneklerin ayarlanmasi.
¢ Information

Gincel yazilim siiriimi ve seri numarasi hakkinda ayrintili bilgileri gosterir.

OKM Tiirkiye
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7.1 Bluetooth baglantisi kurma

Veri aktarilabilmesi icin Fusion Light kontrol unitesi ile akilli telefon arasinda bir Bluetooth baglantisi
kurulmalidir. Bu islem bir baglantiya ihtiyac duyulur duyulmaz otomatik olarak baslar. Sekil 7.2,

«Magnetometer» islevi acildiginda Bluetooth baglanti sirecini grafik olarak gostermektedir.

Bluetooth permission request

Application is requesting
permission to turn on Bluetooth
Allow?

Bu simge dahili
Bluetooth islevinin
etkin oldugunu gdsterir.

Sekil 7.2: Bluetooth baglantisinin grafik gésterimi

istenen islev secildikten sonra dahili Bluetooth modiilii otomatik olarak etkinlesmelidir. Otomatik olarak

etkinlesmezse Bluetooth'un etkin olmadigini belirten ve

OKM Tiirkiye
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etkinlestirmek isteyip istemediginizi soran bir mesaj gorindr. Etkinlestirmeyi «Yes» ile onaylayin ve baglanti

kurulana kadar bekleyin.

Baglanti yine de kurulamazsa Fusion Light kontrol Unitesinin acik oldugunu ve tetigin LED'inin yandigini
kontrol edin. Baglanti kurulduktan sonra LED mavi yanar. Aki LED'i yanip sonuyorsa dahili akiinin sarj

edilmesi gerekir.

7.2 Magnetometer
«Magnetometer» isleviyle topraktaki ferromanyetik metalleri gercek zamanli olarak gorebilirsiniz.

Bu yalnizca gorsel bir arama modudur; veriler daha sonra analiz edilmek lzere kaydedilemez. Ayrica

nesnenin derinligini veya boyutunu belirlemek mimkiin degildir.

Akilli telefonda Fusion Light uygulamasini baslatin ve «Magnetometer» secenegini secin. Bir Bluetooth
baglantisi kurulur (ayrica bkz. Sekil 7.2, sayfa 27). Baglanti basariyla kurulur kurulmaz kontrol nitesinin

tetigindeki LED mavi yanar ve sonuclar hemen akilli telefonda gosterilir.

Sekil 7.3: «Magnetometer» calisma modunu etkinlestirme

Ardindan kontrol Unitesi her yone yavasca hareket ettirilebilir: ileri, sola, saga ve geri. Kontrol Unitesi dikey

konumda kalmalidir. Kendi ekseni etrafinda doner veya dik tutulmazsa nesneler dogru tespit edilmez.

Gicld bir sinyal algilanir algilanmaz grafikteki degerler ylkselir ve tespit edilen nesnenin tam Uzerinde
maksimuma ulasir. Bu teknik dzellikle yeraltindaki kiiciik nesneleri tespit etmek icin kullanilir. Daha sonra

«3D Ground Scan» modunda daha iyi taramalar elde etmek icin bu nesnelerin kaldirilmasina yardimci olur.

OKM Tiirkiye
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Sinyal kararsiz hale gelirse kontrol Unitesini hareket ettirmeyi birakin ve dik ve hareketsiz tutun. Ardindan
cihazin zemin dengeleme yapmasi icin tetige basin. Cihaz yeniden ayarlandiktan sonra taramaya devam

edebilirsiniz. Bu islem istediginiz veya gerektigi kadar tekrarlanabilir.

Diger taramalarda, ornegin «3D Ground Scan» islevinde genellikle istenmeyen sonuclara yol acan civi, vida
veya diger ferromanyetik nesneler gibi daha kiciik nesneleri aramak icin «Magnetometer» islevini kullanin.
Boylece yalnizca ylizeydeki kiiciik nesneleri degil, daha derinde gomiili daha biyiik ferromanyetik nesneleri

de bulursunuz. Bir taramada ne kadar az kiiciik nesne olursa derindeki nesneleri bulmak o kadar kolay olur.

Aranan nesne topraktaki ferromanyetik bir nesneyse «Magnetometer»i pinpointer olarak kullanabilir ve
yuzeyden tam konumunu belirleyebilirsiniz. Ferromanyetik nesneler icin bu, yeraltindaki hedefleri hassas

sekilde bulmanin hizli ve kolay bir yontemidir.

«Magnetometer» modundan cikmak icin islevi sonlandirip akilli telefonun ana menisiine donmek Ulzere &

okuna dokunmaniz yeterlidir.

OKM Tiirkiye
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7.3 3D Ground Scan

«3D Ground Scan» islevi (3D zemin taramasi), daha sonra bir bilgisayarda veya bu durumda akilli telefonda
gosterimini degerlendirmek lizere 3D tarama da denilen grafik bir olcim olusturmanizi ve kaydetmenizi
saglar. Fusion Light uygulamasina dokunarak yazilimi baslatin ve «3D Ground Scan»i secin. Not: Akilli
telefonda onceki bir taramaya veya isleve dénmek icin geri tusuna & basin. Bdylece onceki isleve veya

ekrana bir adim geri donersiniz.

7.3.1 Zemin taramasinin hazirlanmasi
Ana menlde «3D Ground Scan» islevi secildikten sonra taramanin yapilmasi icin baska secenekleri

belirleyebileceginiz bir yapilandirma ekranina (bkz. Sekil 7.4) ulasirsiniz.

Sekil 7.4: «3D Ground Scan» ¢calisma modunu etkinlestirme

Asagidaki bolimlerde aciklanan «Default» ve «Customized» secenekleri arasinda secim yapabilirsiniz.

7.3.1.1 Default
Bu secenek, asagidaki degistirilemez ayarlara sahip ©nceden tanimlanmis bir vyapilandirmadir

(hizli baslangic):

e Tarama modu: paralel
e Darbe modu: otomatik

o Olciim alaninin uzunlugu: otomatik

OKM Tiirkiye
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7.3.1.2 Customized
Tarama parametrelerini ayri ayri ayarlamak istiyorsaniz «Customized» secenegini secin. Orada tim ayarlari
kendiniz degistirebilirsiniz.

% .4 100%0 1503

A OKM Fusion Light

=N 1)

Field length

® Automatit

Meter

Sekil 7.5: Tarama parametrelerini ayri ayri ayarlama

Sekil 7.5 tarama parametrelerinin yapilandirmasini gostermektedir. Asagidaki secenekleri degistirebilirsiniz:

e Tarama modu
Tarama modu, olcim alaninin nasil taranacagini belirler. Daha fazla bilgiyi Bolim 8.1.1 «Tarama
modu», sayfa 41'de bulabilirsiniz. Asagidaki secenekler mevcuttur:
o Paralel
Kullanicinin verileri tek bir yirime yoninde topladigi ve kaydettigi olcim yontemi. Bu yontem
daha hassas taramalar saglar.
o Zikzak
Kullanicinin verileri her iki yonde topladigi ve kaydettigi olcim yontemi: baslangic noktasindan
uzaklasarak, ardindan sola kayarak ve geri donerek.
e Darbe modu

Darbe modu, tek tek olcim degerlerinin nasil kaydedilecegini belirler. Asagidaki secenekler

mevcuttur:

OKM Tiirkiye
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o Otomatik
Tek tek olctim degerleri yazilim tarafindan kontrol edilerek kesintisiz olarak art arda kaydedilir.
Dongiiniin sonuna kadar kullanicinin miidahalesi gerekmez.

o Manuel
Bu yontem tamamen kullanici tarafindan kontrol edilir; kullanici her olcim degerini tetige
basarak manuel olarak kaydeder.

o Olciim alaninin uzunlugu

o QOtomatik
Bir tarama hattinin uzunlugu ilk hattin sonunda belirlenir. Burada ilk tarama hattinin sonunu
isaretlemek icin Fusion Light'inizin tetigine basin. Sonraki tim hatlar ilk hatla ayni uzunluktadir.

o Metre
Tarama hattinin uzunlugu tarama baslamadan &nce belirlenir. Her hat ayni uzunluktadir ve
onceden belirlenen hattin sonuna kadar otomatik olarak ilerler. Her hattin sonunda cihaz durur

ve kullanicinin yeni bir hat baslatmasini veya mevcut taramayi kaydetmesini bekler.

Tum parametreler secildikten sonra «Start» digmesine dokunun.

OKM Tiirkiye
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7.3.2 Olciim islemi
Asil olciim baslamadan once Fusion Light kontrol dnitesi ile akilli telefon arasinda bir Bluetooth

baglantisi kurulmalidir.

li OKM Fusion Light

Field length

® Automatic

Meter

Sekil 7.6: «3D Ground Scan» modunda Bluetooth baglantisi kurma

Baglanti kurulur kurulmaz baslamak icin ilk tarama hattinin basina gecin. Sekil 7.6'da gosterildigi gibi ilk

hatti taramak icin Fusion Light'inizin tetigine basin.

OKM Tiirkiye
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Bastiktan sonra cihaz 6lcimi kaydetmeye baslar.

al

b)

«Darbe modu»nda «Otomatik» secenegdi secildiyse kullanici hattina hemen baslamalidir. Hattinizin
sonuna ulasana veya cihaz bip sesini kesene kadar yavasca ilerleyin. Cihaz ilk hatti bitirir bitirmez bir
sonraki hatta hazirlanin. Sonraki hatti baslatmak icin tutamaktaki tetige tekrar basin veya akilli
telefonun ekranina dokunun.

«Darbe modu»nda «Manuel» secenegdi secildiyse kullanici cihazin tam kontroline sahiptir. Fusion
Light kontrol Unitesinin tetigine bastiktan sonra cihaz dlcim degerini kaydeder. Bir sonraki noktaya
ilerleyin ve sonraki degeri kaydetmek icin tetige tekrar basin; bu sekilde devam edin. Cihaz,
baslangicta belirlenen uzunlugun sonuna ulasilana kadar manuel giris bekler. Sona ulasildiktan sonra

ikinci 6lcim hattina hazirlanin ve bu sekilde devam edin.

Sekil 7.7: «3D Ground Scan» modunda «Zikzak» tarama

Taramaniz tamamlanana kadar her hatti 6lciin. Tim hatlar dlciildikten sonra tetige tekrar basmayin; sonraki

ekrana gecmek ve taramayi kaydetmek icin akilli telefonunuzun ekraninda «Finish scan»e dokunun.

Fusion Light'i zemine gore dikey konumda tuttugunuzdan emin olun. Cihazin zeminin lizerinde
olmasi ve ayni yiikseklikte tutulmasi da onemlidir. Cihazi zemine yakin veya yaklasik 10 cm
yukarida tutmanizi oneririz.

OKM Tiirkiye
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7.3.3 Taramayi kaydetme

Bir taramayi kaydetmek icin «Yes»e dokunun. Sonraki ekranda taramaya bir ad vermek isteyip istemediginiz
sorulur (bkz. Sekil 7.8).

Sekil 7.8: Mevcut taramayi kaydetme

Varsayilan olarak tarih ve saat atanir. Taramaya ayirt edici bir ad vermenizi veya adi ve konumu not etmenizi
onemle tavsiye ederiz. Boylece taramada bir hedef veya ilgin¢ bir nesne goriirseniz kontrol etmek icin ayni

yere donebilirsiniz.

Done

&

Sekil 7.9: Olciim alaninin boyutlarini mevcut taramaya ekleme

OKM Tiirkiye
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Taramaya ad verdikten sonra «More» digmesiyle 6lcim alaninin boyutlarini da ekleyebilirsiniz (bkz. Sekil

7.9). Ardindan taramayi bellege kaydetmek icin «OK» diigmelerine dokunun.

7.3.4 Taramanin analizi
Tarama kaydedilmis olsun ya da olmasin, gorinimde kalirsiniz ve son yapilan taramayi gorirsiiniiz. Burada

grafigi yakinlastirarak, uzaklastirarak, dondurerek ve kaydirarak analizi kontrol etmeye devam edebilirsiniz.

Sekil 7.10'da mevcut kontrolleri gorebilirsiniz. Etkinlestirmek icin simgelerden birine dokunun.
Secilen ve kullanilabilen bir simge yesilimsi renkte vurgulanir. Asagidaki ornekte taramayi kaydirma

didgmesi vurgulanmistir.

Taramayi dondir

Taramayi kaydir Gorundmi sifirla

Taramayi déndir — Yakinlastir/uzaklastir

Sekil 7.10: «3D Ground Scan» modunda analiz kontrolleri

Tarama analizini sonlandirmak icin akilli telefonunuzun geri tusuna basin. Ana mentye dénersiniz.

OKM Tiirkiye
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7.3.5 Bilgisayara veri aktarimi [istege bagli)

Daha ayrintili veri analizi icin 6lcimler bir USB kablosuyla bilgisayara aktarilabilir. Tek tek taramalar

«Visualizer 3D» yazilimiyla acilmadan once veriler bilgisayarin sabit diskine kaydedilmelidir.

v + | scans - m] X
Start Freigeben Ansicht [ 7]
= i v HH
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&« 4+ FusionLight > scans v jurck € p
2019-06-18_12.37.15.v3d
v @ Samsung Galaxy J3 (2016) 2 2019-06-14_07.37.46-ref-1-cor-0.v3 A
2019-06-14_10.53.17.v3d = Card -
V¥  um Phone
2019-06-14_10.49.43 v3d Alsarns a 2019-06-1-1_0: 40.39-ref-0-cor-0.v3
g™ dai.
Android = KM Visualizer 3(
2019-06-14_07...-ref-1-cor-0.v3d DO 2019-06-14_07.44.46-ref-1-cor-0.v3
#de | d
13is e .
2019-06-14_07...-ref-0-cor-0.v3d Vv [ Documents - KM Visualizer 31
v_Li OM e 2019-06-14_1049.43.v3d
2019-06-14_07...-ref-1-cor-0.v3d v FusionLight :{" KM Visualizer 3
manuals
2019-06-14_10.53.17.~3d
=L :In KM Visualizer 3(
thumbnails > o
8 Elemente -

Sekil 7.11: Taramalarin bulundugu klaséri bulma

Sekil 7.11, Android dosya sisteminde daha dnce kaydedilmis taramalari gostermektedir. Taramalar genellikle

Device Storage > Documents > OKM > FusionLight > scans altinda bulunur.
Fusion Light uygulamasi asagidaki klasorleri kullanir:

e Device Storage > Documents > O0KM > FusionLight > thumbnails
Bu klasor, uygulamada kaydedilen taramalarin dnizlemesi olarak gosterilen olusturulmus tim kiclk
resimleri icerir. Bu dosyalari silerseniz kaydedilen taramalar acilirken onizleme gdsterilmez.

¢ Device Storage > Documents > OKM > FusionLight > scans
Tum taramalar bu klasore kaydedilir. Ek veri analizi icin «Visualizer 3D» yazilimi ylkli bir bilgisayara
aktarilabilirler.

¢ Device Storage > Documents > OKM > FusionLight > manuals

Tdm kullanim kilavuzlari bu klasérde bulunur. Birini silerseniz giincel siirimi ana meniide sag

ustteki meniu cubugundan indirebilirsiniz.
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7.4 Open Scan

Taramalari ana menuden istediginiz zaman goruntuleyebilirsiniz. Uygulamayi baslatin ve «Open Scan»i secin.

Ardindan kaydedilen tim taramalar gosterilir. Acmak icin istediginiz taramaya dokunun!

Sekil 7.12: Kaydedilen taramalari inceleme

Yukarida tarama secim ekrani gosterilmektedir. Asagidaki girisleri iceren bir acilir meniyid acmak icin

dosyalardan birine dokunun:
e Open Scan
Taramayi grafik gosterim ve analiz icin acmak Uzere bu girisi secin.
¢ Delete Scan
Taramayi akilli telefonunuzdan silmek icin bu girisi secin.

Onceki ekrana donmek icin akilli telefonunuzun geri tusuna basin veya & okunu kullanin.

OKM Tiirkiye
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7.5 Settings

Fusion Light uygulamasiyla calisirken cesitli ayarlar ayri ayri degistirilebilir.  Sekil 7.13 tim

secenekleri gostermektedir.

Sekil 7.13: Settings

Asagidaki secenekler ayarlanabilir:

¢ Language
Tercih ettiginiz dili secebilirsiniz. Bu, uygulamanin kullanimini kolaylastirir.
* Fontsize
Uygulamada kullanilan yazi boyutunu da degistirebilirsiniz. Uc boyut mevcuttur: Normal, Large ve
Huge.
e Scan vibration
Bu secenek etkinse akilli telefon belirli ilerlemeleri bildirmek icin titresir. Boylece sesi kapatabilir ve

tarama sulrecini «hissedebilirsiniz».

7.6 Information

Ana menude «Information» secildiginde, yazilim sirimunu ve her destek talebi icin gerekli olan cihazin seri

numarasini gosteren yeni bir ekran acilir.

OKM Tiirkiye
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Bu bolum, bir alanin taranmasina iliskin genel yontem hakkinda pratik talimatlar sunar. Farkli tarama

yontemleri ve prosedirleri ayrintili olarak aciklanmaktadir.
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8.1 Genel tarama yontemi

Kural olarak her tarama 6lcim alaninizin sag alt kosesinden baslar. Bu noktadan itibaren alani tarama hatti
tarama hatti gecin; her yeni hat bir oncekinin solunda yer alir. Gecis sirasinda 6lciim degerleri kaydedilir ve

secilen calisma moduna gore dogrudan bir bilgisayara aktarilir veya cihazin bellegine kaydedilir.

Cihaz, kullanicinin bir sonraki hattin baslangic noktasina gecebilmesi icin tamamlanan her hattin sonunda

durur. Boylece tim hatlar kaydedilir ve alan olcilir.

Sekil 8.1, olasi 4 baslangic konumunu ve ilgili ilk tarama hattini gdstermektedir. Arazinizin 6zelliklerine gore

6lcimiiniz icin en uygun baslangi¢c noktasini kendiniz belirleyebilirsiniz.

Baslangic:
1. tarama hatti
Bitis:
1. tarama
hatti
Sekil 8.1: Bir élgiim alaninin baslangic konumu

Tarama hatlari «Zikzak» veya «Paralel» olarak gecilebilir. Bir tarama hatti sirasinda kaydedilen darbe (Slgciim

noktasi) sayisi da 6lciim alaninizin boyutuna (tarama hattinin uzunlugu) gére ayri ayri ayarlanabilir.

8.1.1 Tarama modu
Fusion Light ile bir alani dlcmek icin iki temel teknik vardir:
o Zikzak

Komsu iki tarama hattinin baslangic konumlari 6lcilen alanin karsi taraflarinda bulunur. Hem gidiste

hem doniste veri kaydedersiniz.
e Paralel

iki tarama hattinin baslangic konumlari her zaman 6lciilen alanin ayni tarafinda bulunur. Yalnizca tek

yonde veri kaydeder ve kayit yapmadan bir sonraki hattin baslangic noktasina donersiniz.

Sekil 8.2 her iki teknigi sematik olarak gostermektedir.

OKM Tiirkiye
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Baslangic:
tarama hatti

Bitis:
tarama hatti

3 2

Paralel tarama Zikzak tarama

Sekil 8.2: Bir alani élcmek icin tarama modlari

«Paralel» modda 6lciim alaninizin sag alt kdsesinden [nokta @) baslayin ve sag st kdseye dogru bir tarama
hatti kaydedin. ilk hattan sonra baslangic noktasina doniin ve ikinci tarama hattina orada baslamak icin ilk

hattin soluna (nokta @) gecin. Olciim alaninizin sol tarafina ulasana kadar diger tiim hatlar bu sekilde taranir.

«Zikzak» modda da 6lcim alaninin sag alt kismindan (nokta @) baslayin ve sag iist kdseye dogru bir tarama
hatti kaydedin. Paralel 6lcimden farkli olarak donls yolunda, yani ikinci tarama hattinda da veri kaydetmeye

devam edin.

Ardindan ikinci tarama hattinin baslangic noktasina (nokta @) gidin ve ters yonde tarayin. «Zikzak» modda

olcim alaninizin sol tarafina ulasana kadar diger tim hatlar bu sekilde taranir.

Tarama hatlari arasindaki mesafe bir olciim boyunca sabit tutulmalidir, ancak bir lciim alanindan digerine
farklilik gésterebilir. Ozellikle kiiciik hedefler ariyorsaniz hatlar arasinda da daha kiiciik bir mesafe secin.
Genel kural: Hatlar arasindaki mesafe ne kadar kiiciik olursa taramalariniz o kadar hassas olur. ilk

taramalarinizda olasi hedefleri bulmak icin hatlar birbirine cok yakin olmamalidir.

8.1.2 Tarama hatti basina darbe sayisinin ayarlanmasi
Darbe sayisini 6lcime baslamadan once belirleyebilir veya 6lcim noktasi sayisini ilk tarama hattinin sonunda

belirlemek icin otomatik modu («Auto») secebilirsiniz.

Olciim noktasi sayisi ayarlandiktan sonra cihaz bu sayiya ulasildiinda otomatik olarak durur ve bir sonraki

tarama hattinin baslamasini bekler.

Otomatik modda, ilk hattin sonuna ulastiinizda tetie basarak ilk tarama hattinin olcimini kendiniz

durdurun. Bu fiili
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olciim noktas! sayisi, bu dlciimiin sonraki tiim tarama hatlari icin kullanilir. ikinci hattan itibaren cihaz,

belirlenen darbe sayisina ulasilir ulasilmaz otomatik olarak durur.

Tarama hatti basina kaydedilen darbe sayisini unutmayin. Olctiigiiniiz tiim verilerin dogru
alinmasi icin verileri bilgisayara aktarirken bu degeri daha sonra yazilima girmeniz
gerekecektir.

Dogru darbe sayisini secmek icin kesin bir kural yoktur. Ancak dikkate alinmasi gereken birkac husus
vardir, ornegin:

e olcim alaninizin uzunlugu ve

e aranan nesnelerin boyutu.
iki darbe arasinda onerilen mesafe yaklasik 15 cm ile 30 cm arasidir. iki darbe arasindaki mesafe ne kadar
klcuk olursa grafik gosterim o kadar dogru olur. Kiclik nesneler ariyorsaniz daha kuclik bir mesafe
secmelisiniz; blylk nesneler icin darbeler arasindaki mesafeyi artirabilirsiniz.

Sekil 8.3, tarama hatti basina mesafenin ve darbe sayisinin  bazi nesneler Uzerindeki

etkilerini gostermektedir.

O

Sekil 8.3: Darbe sayisini ve araligini degistirmenin etkileri

Sekil 8.4, ayni tarama hatti uzunlugunda cok az darbe (sol) ile cok daha fazla darbe (sag) arasindaki
farki gostermektedir. Bu nedenle ikinci kayit (sag) cok daha fazla ayrinti gosterir ve daha kiiclik nesneler

de gordlebilir.

Sekil 8.4: Diisiik ve yiiksek darbe sayisinin karsilastirilmasi
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Farkli darbe sayilariyla birden fazla dlciim kaydetmekten cekinmeyin. Ornegin ayrintili ikinci bir hassas
olcim yapmadan ©once blylk bir alani tarayabilirsiniz. Bu yontem o0zellikle biyik nesneler arandiginda
onerilir. Boylece genis bir alani cok hizli 6lcebilir ve ardindan siipheli hedefleri yeni taramalarla daha hassas

sekilde bulabilirsiniz.

Tarama yaparken kullanilan darbe sayisini not etmek yeterli degildir: Taradiginiz seyin net bir gorintisind

elde etmek icin hiziniza dikkat etmeniz cok dnemlidir. Her tarama hatti bir 6ncekiyle ayni hizda dlciilmelidir.

Sekil 8.5, taramaniz sirasinda farkli hizlarda yirirseniz neler olabilecegini gostermektedir.

A

Baslangic:
tarama hatti

Bitis:
9 tarama hatti

Paralel tarama Zikzak tarama

Sekil 8.5: Tarama sirasinda farkli yiriime hizlari

Tarama hatlarindaki farkli yirime hizlari hat icinde kaymalara yol acar. Bir hedef birkac kiiciik parcaya
bolunebilir veya gozden kactigi icin tamamen kaybolabilir. Veriler daha sonra analiz icin aktarildiginda hiz

hatalari bir hedefin tamamen taninmaz hale gelmesine ve goz ardi edilmesine neden olabilir.

Genel kural olarak: Baslangic ve bitis hatlarini gorebileceginiz ve alani rahatca gecebileceginiz pratik tarama

boyutlari secin; boylece hiz ve mesafeler diizenli kalir.

8.2 Arazide uygulama icin ozel ipuclari

Tarama yaparken bazi hususlara dikkat etmelisiniz. Prensip olarak bir tarama, yapilan gecis kadar iyidir.
Tarama sirasinda yapilan hatalar nihai grafik gosterimde de hata olarak goriinir; bu da hayal kirikligina ve

zaman kaybina yol acar.

Arazide bir dlciime baslamadan dnce ne aradiginizi ve secilen alanin uygun olup olmadigini diisiinin. Plansiz

olcim genellikle ise yaramaz sonuclar verir. Asagidaki ipuclarini dikkate alin:
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e Ne ariyorsunuz (mezarlar, tineller, gomuli nesneler...)? Bu soru bir taramanin nasil yapilacagini
dogrudan etkiler. Biuylk hedefler ariyorsaniz olcim noktalari ve tarama hatlari arasindaki mesafe,
kicik hedefler aradiginiz duruma gore daha biyik olabilir.

e Aradiginiz bolge hakkinda bilgi edinin. Burada aramak mantikli mi? Varsayiminizi dogrulayan tarihi
kaynaklar var mi? Bu bdlgede ne tir bir toprak var? Veri kaydi icin kosullar iyi mi? Bu yerde arama
yapilmasina izin var mi (6rn. 6zel milk)?

e Bilinmeyen bir bolgedeki ilk olciminiz temsili degerler elde etmek icin yeterince biyik olmalidir.
Sonraki tim kontrol olcimleri ayri ayri ayarlanmalidir.

e Aradiginiz nesne ne sekilde? Koseli bir metal kutu ariyorsaniz grafiginizde belirlenen nesne de buna
uygun bir sekle sahip olmalidir.

e Derinlik olcimiinde daha iyi degerler elde etmek icin nesne grafigin ortasinda, yani normal referans
degerlerle (normal zemin) cevrili olmalidir. Nesne grafigin kenarindaysa ve tamamen gériinmdiyorsa
derinlik tahmini yapilamaz ve boyut ile seklin belirlenmesi sinirlidir. Bu durumda taramayi tekrarlayin
ve anomalinin grafikte en uygun konumda olmasi icin élciim alaninizi kaydirin.

e Bir tarama birden fazla nesne icermemelidir, cinkid bu derinlik dlcimini etkiler. Bu hedeflerin
Uzerinde kismi alanlari taramak faydalidir.

e Sonuclarinizdan daha emin olmak icin en az iki kontrol taramasi yapin. Bu, mineralizasyon bolgelerini
tanimak icin de onemlidir.

¢ Mineralizasyon karsisindaki en 6nemli kural: GERCEK HEDEFLER YER DEGISTIRMEZ! Hedefiniz yer

degistiriyorsa biylk olasilikla mineralizasyondur.

8.2.1 Probun yonlendirilmesi
Bir dlcim sirasinda prob zemine her zaman ayni mesafede olmalidir. Genel olarak mimkiinse zemin

yuzeyinden yaklasik 5 - 15 cm ylikseklik oneririz.

Taslarin, agaclarin veya uzun otlarin Uzerinden gececekseniz taramaya bastan itibaren sensori daha
yiiksekte tutarak baslayin. Bu gibi durumlarda taramaya prob 50 cm (2 ft] yiikseklikteyken baslamak ve tim
tarama boyunca bu seviyede tutmak gerekebilir. Yiiksekligi korumak onemlidir, ciinki boylece bircok hata

onlenir. Genel kural olarak tarama sirasinda yiksekligi degistirmeyin, clinkl bu gereksiz hatalara yol acabilir.

Bir diger onemli husus probun fiziksel yonudur. «Paralel» tarama modunda prob her zaman ayni yonde
olctigu icin yonu degismez. «Zikzak» modda da probun yonu degistirilmemelidir. Bu nedenle tarama hattinin

sonunda cihaz ve probla birlikte donilmemeli, bunun yerine
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geri geri yirlyerek taramaya devam edilmelidir. Aksi takdirde grafiginizde kirmizi veya mavi seritler gorindr.

Bir taramadaki bu seritlere genellikle «donme hatalari» denir.

8.2.2 Paralel mi Zikzak mi1?
Deneyimli Fusion Light kullanicilari icin her iki tarama modu da uygundur. Deneyimlere gore en iyi grafikler
«Paralel» modda elde edilmistir, ciinki ayni noktadan baslanir ve ayni yonde yurindr. Ayrica yirime hizini

kontrol etmek daha kolaydir.

Paralel mod ozellikle yamaclar, egimler veya diger egimli ylizeyler gibi engebeli arazilerde tercih edilmelidir.
Hiz s6z konusu oldugunda deneyimli kullanicilar, bolgede incelemeye deder anomaliler olup olmadigini

belirlemek icin ilk taramada cok sik Zikzak modunu kullanir.

8.2.3 Egitmenlerimizden ipuclari
Tarama yaparken dikkat edilmesi gereken son derece onemli bazi noktalar vardir. Her seyden dnce rahat
olmaniz cok onemlidir. Gerginseniz taramay iyi yapmak icin kendinizi fazla zorlarsiniz; bu da ¢cogu zaman

hatalara yol acar.

* Yeni gomiilmiis hedefleri gormek zordur. Bircok kullanici cihazi teslim aldiginda ilk is olarak bir
nesne gomer. Bir nesne topraga konuldugunda topragin dogal imzasini bozar ve bir tur gurdlti
olusturur. Gomuilu nesnenin imzasi genellikle bu yapay guriltiden daha zayiftir ve bu nedenle tespit
edilemez. Bu durumda taramalar gomuili nesneyi degil, bozulmus bolgeyi mavi renklerde gosterir.
Ancak nesne toprakta tam bir mevsim déngusu (genellikle bir yil) kaldiktan sonra girdlti azalir ve
nesnenin imzasi yeniden gorinir hale gelir.

¢ Bilinen hedeflerle pratik yapin. Fabrikadaki egitim kurslari icin arazide gercek hedef olarak yillardir
gomuli olan cesitli nesnelerimiz vardir. Topragin dogal bir parcasi olmadiklari icin hizli ve kolay sekilde
tanimlanirlar. Bélgenizde kullanabileceginiz diger hedefler gomili altyapi hatlari (borular, depolar,
elektrik kablolari, kanalizasyon vb.) ile mezarliklardir. Bunlarin cogu her ilcede veya sehirde bulunur.
Kendi basiniza pratik yapacaksaniz buradan baslamalisiniz.

* Profesyonel egitim alin. Fabrikada veya yetkin bir bayide egitim alirsaniz yalnizca OKM dedektoriinin
kullanimini degil, yazilimi da cok daha kolay anlar; hem hedefleri hem de hatalari tanimayi 6grenirsiniz.

e Tek bir olciime giivenmeyin. Bircok kullanici araziye cikar, bir dlcim yapar ve bir hedef gordr.
Taramay! tekrarlayip birkac kez yeniden iiretmek yerine kiirek alip kazarlar. ilk tarama cok nadiren
mikemmeldir. E§itmenlerimiz bile mineralizasyon veya hata olmadigindan emin olmak icin birden

fazla tarama yapar.
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e Zemin mineralizasyonu: cok sinir bozucu! Hepimiz bunu yasariz. Mineralizasyon cepleriyle bilinen bir
bolgedeyseniz normalden daha fazla tarama yapmayi planlayin.

o Kil muhtemelen bir numarali dismandir. Sonimlemenin siddeti demir icerigine baglidir. Pratik
kural: Kil ne kadar koyuysa o kadar cok demir icerir; rengi acik griden koyu turuncuya kadar
degisir.

> Kum genellikle az sorun cikarir ve kumda arama yapmak kolaydir. iki durum ayirt edilmelidir:
yeralti su seviyesi cok yiiksek olan, genellikle ylizeyden birkac metre asagida bulunan kum ve cok
kurak bolgelerdeki col kumu. Col kumunda hedefler belirtilenden 3 kat daha derinde bulunabilir.

o Tarim arazileri dikkate alinmasi gereken bir diger bolgedir. Modern tarimda o kadar cok besin
maddesi ve glibre verilir ki yapay mineralizasyon bolgeleri olusur.

o Kayalik daglik bdlgeler. Cok sayida dag bulunan bolgeler de mineralize alanlarla doludur. Bunlar
yer kabugundaki faylardan kaynaklanir ve muhtemelen dogal hazineler bakimindan en zengin,

ancak ayni zamanda mineralizasyon bakimindan da en yogun bolgelerdir.
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